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Objetivo: Propor uma solução para a navegação autônoma de robôs 
enfermeiros baseada em características emocionais, pois, entende-se que 
existe correlação entre urgência, emergência, expressões e variáveis como, 
estresse, angustia e tristeza, embora o estudo e a verificação da correlação 
não está no escopo. Método: É proposta uma solução que utiliza o algoritmo 
A* combinado com um conjunto de regras para a definição dos valores de 
arestas  om base no estado emocional do paciente. Essa classificação é 
posteriormente utilizada no algoritmo A* para definição do melhor  caminho 
entre o robô enfermeiro e os pacientes. Resultados: Foi modelado e 
implementado um algoritmo para descoberta de rotas de navegação para um 
robô enfermeiro cujos parâmetros para descoberta considera o estado afetivo 
dos pacientes. Conclusão: Os resultados da simulação para o modelo 
proposto foram satisfatórios mostrando que o modelo tem grande potencial a 
priori para sua implementação em um protótipo físico de robô enfermeiro. 
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